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Индивидуальная часть 
Персональный лист участника с номером 739698: 

 

 

 



Решения задач по биологии: 

 

 

 



 
 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 



Решения задач по информатике: 
Решения задач участника написаны на языке С++. Ниже представлены решения по 
информатике Плюснина А.А. 

Задача 1 
#include <iostream> 

#include <vector> 

#include <algorithm> 

 

using namespace std; 

 

int main() 

{ 

int n; 

cin >> n; 

vector<int> a; 

for (int i = 0; i < n; i++) 

{ 

vector<char> t(5); 

for (int j = 0; j < 5; j++) 

{ 

cin >> t[j]; 

} 

int h = (t[0] - '0') * 10 + t[1] - '0'; 

int m = (t[3] - '0') * 10 + t[4] - '0'; 

int d; 

cin >> d; 

a.push_back(h*60 + m+d); 

 

 



a.back() %= (24 * 60); 

} 

sort(a.begin(), a.end()); 

for (int i = 0; i < n; i++) 

{ 

vector<char> t(5); 

t[0] = '0' + a[i] / 600; 

t[1] = '0' + a[i] / 60 % 10; 

t[2] = ':'; 

t[3] = '0' + (a[i] % 60) / 10; 

t[4] = '0' + (a[i] % 60) % 10; 

for (int j = 0; j < 5; j++) 

{ 

cout << t[j]; 

} 

cout << endl; 

} 

return 0; 

} 

Задача 2 
#include <iostream> 

#include <vector> 

#include <algorithm> 

 

using namespace std; 

 

vector<vector<int>> g; 

 

 



vector<int> ans; 

 

int ma = 0; 

int c = 0; 

 

void dfs(int v, int p, int t) 

{ 

ma = max(t, ma); 

ans[v] = t; 

for (int i = 0; i < g[v].size(); i++) 

{ 

int to = g[v][i]; 

if (to != p) 

{ 

dfs(to, v, t+1); 

} 

} 

} 

 

int main() 

{ 

int n; 

cin >> n; 

g.resize(n); 

ans.assign(n, -1); 

for (int i = 0; i < n-1; i++) 

{ 

 

 



int v; 

cin >> v; 

g[i+1].push_back(v-1); 

g[v - 1].push_back(i+1); 

} 

dfs(0, -1, 0); 

cout << ma << endl; 

int c = 0; 

for (int i = 0; i < n; i++) 

{ 

if (ans[i] == ma) c++; 

} 

cout << c << endl; 

for (int i = 0; i < n; i++) 

{ 

if (ans[i] == ma) 

{ 

cout << i + 1 << " "; 

} 

} 

return 0; 

} 

Задача 3 
#include <iostream> 

#include <vector> 

#include <algorithm> 

 

 

 



using namespace std; 

 

int main() 

{ 

int n; 

cin >> n; 

vector<int> a, b; 

for (int i = 0; i < n; i++) 

{ 

int t; 

cin >> t; 

a.push_back(t); 

if (t % 2 == 0) 

{ 

b.push_back(t); 

} 

} 

sort(b.begin(), b.end()); 

int q = 0; 

for (int i = 0; i < n; i++) 

{ 

if (a[i] % 2 == 0) 

{ 

cout << b[q] << " "; 

q++; 

} 

else 

 

 



{ 

cout << a[i] << " "; 

} 

} 

return 0; 

} 

Задача 4 
#include <iostream> 

#include <vector> 

#include <string> 

#include <algorithm> 

 

using namespace std; 

 

int main() 

{ 

string s, t; 

cin >> s >> t; 

int n = s.size(); 

reverse(s.begin(), s.end()); 

reverse(t.begin(), t.end()); 

int p = 0; 

bool f = 0; 

int sl = 0; 

for (int i = 0; i < n; i++) 

{ 

if (s[i] == t[p]) 

 

 



{ 

p++; 

if (p == t.size()) 

{ 

f = 1; 

break; 

} 

} 

sl++; 

} 

for (int i = 0; i < f*(n - sl); i++) 

{ 

cout << "yes" << endl; 

} 

for (int j = f*(n-sl); j < n; j++) 

{ 

cout << "no" << endl; 

} 

return 0; 

} 

Задача 5 
#include <iostream> 

#include <vector> 

#include <string> 

#include <algorithm> 

 

using namespace std; 

 

 



 

int main() 

{ 

string s, t; 

cin >> s >> t; 

int c = 0; 

int p = 0; 

while (t.find(s, p) != string::npos) 

{ 

c++; 

p = t.find(s, p)+1; 

} 

cout << c; 

return 0; 

} 

 

 
 

  

 

 



Командная часть 
Результаты были получены в рамках выступления команды: Инжевика 

Личный состав команды: 

ǒ Богданов Владислав Викторович 
ǒ Мельников Владимир Алексеевич 
ǒ Плюснин Артем Алексеевич 

Команда Инжевика показала второй результат среди всех команд профиля. Командной          
была успешна реализована система управления макетом протеза с обратной связью как на            
основе “механической” части задачи (на основе датчиков изгиба”), так и на основе            
биосигналов человека (электромиограмма, электроэнцефалограмма).  

Команда Инжевика, как и команда НБК, успешно справилась со всеми заданиями на            
полный балл, кроме заданий 5.2 и 5.3. В задании 5.2 команде удалось реализовать только              
один дополнительный жест. Остальные дополнительные жесты команде не удалось         
реализовать, т.к. во время выполнения задания команда вывела из строя один из датчиков             
давления. В задании 5.3 команда показала обратную связь, используя только датчики           
изгиба. 

В команде Владислав больше отвечал за обработку биосигналов человека и          
интерпретацию полученных данных, Артем - за обработку данных с остальных сенсоров и            
объединении систем, а Владимир - за работу с Arduino Uno и Nano, сборку системы. 

Ниже представлены фотографии команды Инжевики во время выполнения заданий         
Олимпиады и код программ, который команда использовала при сдаче заданий. Отметим,           
что некоторые программы включают в себя решения нескольких задач из задания. 

Итоговые программы для Arduino Nano и Arduino Uno включает в себя решения            
нескольких задач (т.к. каждая последующая задача была связана с предыдущей), а именно:            
1.2, 1.3, 1.4, 2.2-2.5, 3.2-5.3 Прогресс команды по дням можно отследить по ссылке             
(решения команд в конце каждого дня):      
https://drive.google.com/open?id=1g0oRfLoTOpic2vJLom64sf3in5ekODkX  
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